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AUTONOME TRANSPORTSYSTEME AUF DEM WERKSGELÄNDE.
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ERFAHRUNGEN

AUTONOME TRANSPORTSYSTEME OUTDOOR.
AUTOTRAILER.
Autonomes Fahrzeug zum Transport von Sattelaufliegern.

Aufnahme der Sattelauflieger

• 

Transport an die Dock Tore 
Halle A

P

CE-Zertifizierung

•

Betreiberkonzept

PROZESS
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PROZESS

ERFAHRUNGEN

AUTONOME TRANSPORTSYSTEME OUTDOOR.
AUTOBOX.
Autonomes Fahrzeug zum Transport mehrerer Behälter.

Aufnahme von Behältern

•

Transport 

•

Be- und Entladen 

Brandschutz

•

Kommunikation mit

Infrastruktur

Halle B

Halle A
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AUTONOME TRANSPORTSYSTEME INDOOR.
SMART TRANSPORT ROBOT (STR).
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LOGISTICS ROBOTICS.
PROZESS.
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PROZESS

ERFAHRUNGEN

LOGISTIC ROBOTICS.
SORTBOT.
Autonomer Palettierroboter zum Stapeln von Leergutcontainers.

• Lageerkennung

• Greifen und Drehen

• Stapelung

CE Zertifizierung • 

Betreiberkonzept

Serienentwicklung
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LOGISTICS ROBOTICS.
SPLITBOT.
Automatisierte Trennung von kompletten Kleinladungsträgern.

• Greifpunktbestimmung

• Einziehen/Orientieren

• Abgabe

ERFAHRUNGEN

Manipulation 

voller KLT 

(15kg)

PROZESS
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Automatisierte Auftragskommissionierung und Sequenzierung.

ERFAHRUNGEN

PROZESS

LOGISTIC ROBOTICS.
PICK BOT.

• Greifpunktbestimmung

• Manipulation

• Abgabe

Pick-and-Place von Einzelteilen

dezentral/stationär zentral/mobil
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Autonome Produktionsversorgung an der Montagelinie.

ERFAHRUNGEN

PROZESS

LOGISTIC ROBOTICS. 
PLACEBOT.

• Greifpunktbestimmung

• Einziehen/Orientieren

• Abgabe

SLAM-basierte Navigation

Omnidirektionaler Fahrmodus

Kamerabasierte KLT-Griffpunkterkennung
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